
入 試

年度 
2026 年度 

入試時期 
Ⅰ期入学試験 

実施日 
2025 年 7 月 19 日 

課程 博士前期課程 研究科 理工学研究科 専攻・コース 機械工学専攻 

入 試

方式 

一般入学試験 

外国人留学生入学試験 

社会人特別入学試験 

試験科目 
基礎科目 

専門科目 

「出題の意図」 

 

材料力学，設計・生産工学（信頼性工学を含む），熱・流体力学，機械力学，メカトロニ

クス・制御の各分野に関する問題をそれぞれ出題し，機械工学の基本的な知識を幅広く問

う． 

 

「解答」または「解答例」 

別紙参照 

合否判定の方法及び基準 

入学試験は理工学研究科のアドミッションポリシーに基づき、これを満たす学生を選抜 

することを目的に実施しています。 

本研究科のアドミッションポリシーに基づき、総合的な視点により合否を判断していま 

す。 

 

  



2026年度 I期入学試験 基礎・専門問題 1 解答例 
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(𝐶1, C3:積分定数) 
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(𝐶2, C4:積分定数) 

𝑦(0) = 0であるので，𝐶2 = 0． 
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2026 年度Ⅰ期入学試験 基礎・専門問題２の解答例 

 

（１） 
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b) (ウ) 

 

 

c) 𝜎௫ ௠௔௫ =
଼௉௅
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d) 丸軸に生じる𝑥軸方向の最大垂直応力が許容垂直応力未満となる条件 

𝜎௫ ௠௔௫ < 𝜎௔ より 

  𝑑 > ඨ
8𝑃𝐿

𝜋𝜎௔

య

= 0.02 m 

表２．１より軸径内径 20 mm を超えるのは𝑑 = 22 mm 

 

 

（２） 
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Mobile User



基礎・専⾨問題４ 
(1)運動⽅程式，初期条件と固有⾓振動数 

𝑚𝑥ሷሺ𝑡ሻ ൅ 𝑘𝑥ሺ𝑡ሻ ൌ 0, 𝑥ሺ0ሻ ൌ 𝑥଴, 𝑥ሶሺ0ሻ ൌ 0 
 

𝜔௡ ൌ ඨ
𝑘
𝑚

 

 
(2)質点の時間応答 

𝑥ሺ𝑡ሻ ൌ 𝑥଴ cos𝜔௡𝑡 
 
(3)質点の最⾼速度 

𝑣଴ ൌ 𝜔௡𝑥଴ 
 
(4)ダンパ接続後の運動⽅程式と初期条件 

𝑚𝑥ሷሺ𝑡ሻ ൅ 𝑐𝑥ሶሺ𝑡ሻ ൅ 𝑘𝑥ሺ𝑡ሻ ൌ 0, 𝑥ሺ0ሻ ൌ 0, 𝑥ሶሺ0ሻ ൌ 𝑣଴ 
 
(5)粘性減衰係数の最⼩値 

𝑐 ൌ 2√𝑚𝑘 
 
(6)臨界減衰の時間応答 

𝑥ሺ𝑡ሻ ൌ 𝑣଴𝑡𝑒ିఠ೙௧ 
 
(7)最⼤値となる時刻 

𝑡 ൌ
1
𝜔௡

 

 



 

明治大学大学院理工学研究科  機械工学専攻 

2026年度 Ⅰ期入学試験 基礎・専門問題５の解答例 

 

（１）メカトロニクスの基礎 

ａ）（1）A（回転子），（2）B（固定子），（3）D（周波数） 

ｂ）B（赤外線測距センサ） 

ｃ）図の通り 

 

（２）制御工学の基礎 

ａ） 

𝒙 = [
𝑥1

𝑥2
]，  𝐴 = [

1 −𝛼
1 −3

]，  𝐵 = [
1
0

]，  𝐶 = [1 𝛽]，  𝐷 = 0 

ｂ） 

𝛼 = 5, 𝛽 = −4 

ｃ） 

漸近安定（すべての特性根が負の実部をもつことを示す） 

ｄ） 

可制御（ det[𝐵 𝐴𝐵] ≠ 0 であることを示す） 

 

 




